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Circuit de puissance ECOLBROYEUR

1. Compléter le schéma de puissance d’'un démarrage direct moteur
asynchrone avec inversion du sens de marche. (utiliser ressource)
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2. Quelle est la fonction des contacts KM11 et KM2diPschéma de commande ci —dessous)
Wi
3. Quelle est la fonction des contacts KM12 et KM2bi?schéma de commande ci —dessous) /
4. Comment interdire la commande des deux contactgunséme temps ?
e ol
5. Compléter la liste des composants a rajouter pafirenen ceuvre un démarrage
direct avec inversion du sens de marche
. L contacteur ....c.vvviie i
. 1 bouton — poussoir affleurant
. Des bornes de raccordements el
. 2
. 2 voyants
6. Compléter le schéma de commande ci - dessousairtaaj un voyant pour signaler
chague sens de marche (avant et arriere) . o
7. Réaliser LE CABLAGE de la partie commande cqroeslant a la problématique
sur une platine électrique
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