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Schéma circuit de lavage
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Cycle de lavage :
(qui peut &tre total ou partiel en fonction des pieces fabriquées)
| Propulsion de liquide de lavage par les buses de la rampe
Q « lavage générale ».

__| Propulsion de liquide de lavage par les buses de la rampe
) « nettoyage soufflage » et
air comprimé projeté par les buses «latérales et frontales. »

[

3 Propulsion de liquide de lavage par les buses frontales

° Propulsion de liquide de lavage par les buses latérales

o Jet de liquide de lavage :

Les déplacements sont pilotés par commande numérique
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Extrait de Schéma Electrigue.
Partie déroulement du filtre
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Eléments disponibles au magasin

fype xhL-B Avecalfichage FSans affichage

s Symboles :

Raccordement
Bornier

-

2,6...50 miar {0,028,..0.72 psi)

.. Bur bornier

Ragcordement elotrique L Byr botoer

Rebérences
KML-BLO5RZST1 | XML-BLOSR1S11

XML-BLOSS2511 FXML-BLOSSISTH

LEA20 _ B e e e AEE -

vacuostals typs XML-B Avec affichage

Symboles :

Raccordement
Bornier

—— —_—

P srens

F'm‘:)f A o

Cire

g il point bas (P8) <20, .- 200 mbar {- 0,28« 2,9 psi}

vtartie)

Racoordemant electrque ) Sur burnier e e

Réferences

yisin e Bnde controle (9]

KML-BMOIR2S 1

XML-BMO382511
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Schéma de I'API utilisé
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ree v Entrée 8 %IW0.8

Entrée 9 %IWO0.
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Module de sécurité pour surveillance d’arrét d’urgence et d’interrupteurs
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1.FONCTION :

LES DETECTEURS DE PROXIMITE ANALOGIQUES

Contréler les déplacements, les déformations. Assurer le controle comparatif des
dimensions d’objets. Contréle de positionnement, etc.

2.IDENTIFICATION ET SCHEMATISATION :

Détecteur de proximité photoélectrique analogique

3.PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT :

teth

Ue = 10..30VDC

@ 5
R ] lIe = 4. .20mA

Les bornes | et 6 sont
reliées en interne

Ces détecteurs délivrent une image du phénoméne physique détecté sous la forme d’une tension (0 a
10V) ou d’un courant (4 2 20mA) proportionnel a la grandeur mesurée.
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4.SCHEMAS DE BRANCHEMENT :
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Variateur de vitesse pour moteurs asynchrones ALTIVAR 08

Alimentation
(préciser a la commande)

Tension : de 200 a 240 V monophasé
Fréquence : 50 ou 60 Hz
lcc < 1000A

Tension de sortie

Tension triphasée maximum égale a la tension d’alimentation du
réseau '

Protection du variateur

Protection thermique contre les échauffements excessifs.

Protection du moteur

Protection thermique intégrée dans le variateur.
Effacement de la mémoire thermique a la mise hors tension.

Commande moteur

Vitesses présélectionnées
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2 fils : permet la commande du sens de marche par contacts a position
maintenue avec sens avant prioritaire sur le sens arriére

L4 : seng avant
LI2 7 sprss nrviies
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3 fils : permet la commande du sens de marche et de Farrét par
contacts a impulsions. Validation par 2 ou 3 entrées logiques (1 ou 2
sens de marche)

L1 amét
L2 - sens avant
L3 : gens arndre
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142 sans avant Qu Bens 2TKEG
LIFLIA - vHansss prepideniioniony

Exemple de fonch st myee & vik
présaisctionngos

Schémas

(Sans contacteur préconisé
seulement pour les machines
non dangereuses)

Permet la commutation de consignes de vitesses préréglées.

Choix entre 2 ou 4 vitesses présélectionnées.
Validation par 1 ou 2 entrées logiques.

La vitesse obtenue avec les entrées LI3 et LI4 & I'état 0 est PV ou
consigne de vitesse selon le niveau de l'entrée analogique Al
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