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1/ PROGRAMMATION EN SCHEMA CONTACT 
 

 
 
 
 
2/ PROGRAMMATION EN GRAFCET 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Mode :  TON tempo « travail » 
  TOF tempo « repos » 
  TP impulsion « monostable » 
TM.P : présélection 
TB : base de temps 
Durée : TB × TM.P 

 

 
 

 
 

 
 

 

Sortie du vérin 

Attente de 3,5 s. 

Rentrée du vérin 

BIT de fin de tempo = 1 si TM2.V = 0 

TRAITEMENT PRELIMINAIRE 
Lancement de la tempo 

TRAITEMENT SEQUENTIEL 
X2 → X3 si fin de la tempo TM2 

TRAITEMENT POSTERIEUR 
Pilotage des mouvements 


